SIEMENS 4505

SQL35.00 / SQL85.00 SQL36E..

ACVATIX™

Elektromotorische SQL35.00
Stellantriebe SQL85.00
SQL36E..

Fur Drosselklappen VKF46..

e SQL35.00, SQL36E.. Betriebsspannung AC 230V, Stellsignal 3-Punkt
e SQL85.00 Betriebsspannung AC 24V, Stellsignal 3-Punkt
e Nenndrehwinkel 90°

e Funktionserweiterung mit Hilfsschalter und Potentiometer

e Handverstellung und Stellungsanzeige

e SQL36E.. mit Schaltraumheizung zur Kondensatvermeidung

e SQL36E.. passend zu EN ISO 5211 Verbindungsflanschen

e SQL36E.. variable Stellzeit mit Zusatzmodul SEZ31.1

Anwendung

Zum Betatigen der Drosselklappen VKF41.., VKF46.. in Heizungs-, Liftungs- und
Klimaanlagen als Regel- und Absperrarmaturen.
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Typenibersicht

Typ Betriebs- Stell- Stellzeit fur 90° Drehmoment Flansch-
spannung signal bei 50 Hz anschluss
ohne SEZ31.1 | mit SEZ31.1 EN 5211
SQL35.00 AC 230V
125s 20 Nm
SQL85.00 AC 24V
SQL36E50F04 Fo4
25s 40 Nm
SQL36E50F05 3-Punkt F05
SQL36E65 AC 230V 6s 30...180s 100 Nm FO7
SQL36E110 12s 60...360 s 400 Nm F10
SQL36E160 24's 120...720 s 1200 Nm 1)

Y Fiir Fremdmotorisierungen sind auf Anfrage EN 5211 Flanschanschliisse F12 / F16 erhaltlich.

Zubehor Typ Bezeichnung Fur Stellantriebe | Einbauplatz
ASC9.5 Hilfsschalter
- 1 x ASC9.5 oder
ASC9.4 Hilfsschalterpaar 1 x ASCO 4 oder
SQL35.00 1xASZ7.4
SQL85.00 (jeweils nur 1
ASZ7.4 Hilfsschalter mit Zubehor
Potentiometer 1000 Q einbaubar)
SEZ31.1 Zusatzmodul fur
variable Stellzeit SQL36E65
(siehe auch «Technik/ | SQL36E110
Ausfuihrung», Seite 4) SQL36E160
ASC36 Hilfsschalterpaar
1xSEZ31.1 und
1 x ASC36 und
SQL36E50F04 1 X AS736
SQL36E50F05
SQL36E65
ASZ36 Potentiometer 1000 Q SQL36E110
SQL36E160
Bestellung
Beispiel: Typ Artikelnummer Bezeichnung Stiickzahl
SQL35.00 SQL35.00 Elektromotorischer Stellantrieb
ASK35.1 ASK35.1 Montagesatz 1
ASZ7.4 ASZ7.4 Potentiometer 1000 Q 1
Stellantrieb, Montagesatz und Zubehdr sind separat zu bestellen.
Lieferung Stellantrieb, Drosselklappe, Montagesatz und Zubehdr sind bei der Auslieferung nicht
zusammengebaut und werden getrennt verpackt geliefert.
Ersatzteile, Rev.-Nr. Ubersichtstabellen siehe Seite 13.
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Geratekombinationen

Elektromotorische Stellantriebe

Drosselklappe SQL35.00 SQL36E50F04 | SQL36E50F05 SQL36E65 SQL36E110 SQL36E160 Datenblatt
SQL85.00

VKF46.40 ASK35.1 direkt

VKF46.50 ASK35.1 direkt

VKF46.65 ASK35.1 direkt

VKF46.80 ASK35.2 direkt

VKF46.100 ASK35.2 direkt

VKF46.125 ASK35.2 direkt

VKF46.150 direkt

VKF46.200 direkt N4136

VKF46.250 direkt

VKF46.300 direkt

VKF46.350 direkt

VKF46.400 direkt

VKF46.450 direkt

VKF46.500 direkt

VKF46.600 direkt

VKF41.150...200 ASK35 N4131

VKF45.40...125 Y ASK35

VKF45.150...200 ¥ ASK35 direkt N4135

Technik / Ausfuhrung

2)

VKF45.. Drosselklappen wurden im Jahr 2000 durch die VKF46.. Drosselklappen abgelost.

Fur Nachmotorisierungen bei bereits installierten VKF45.. Drosselklappen, Ersatz von Stellantrieben
Stellantriebe SQL35.00 / SQL85.00 und ASK35 einsetzen

oder ASK35:

- VKF45.40...125:
- VKF45.150...200: Empfehlung: SQL36E65 Stellantriebs einsetzen

Wird der Stellantrieb mit einem 3-Punkt-Stellsignal angesteuert, erzeugt er eine
Drehbewegung, die Uber einen Mithehmer auf die Drosselklappe Ubertragen wird.

SQL35.00 Wartungsfreie, elektromotorische Stellantriebe mit reversierbarem Synchronmotor und
SQL85.00 Untersetzungsgetriebe mit selbstschmierenden Sinterlagern.
1 Handhebel
2 Drehschalter fur die Betriebsarten «<AUTO» / «kMAN»
3 Konsole
In der Stellung «MAN>» kann die Drosselklappe mit dem
Handhebel betatigt werden. Bei Handbetrieb wird der
) Drehwinkel durch einen mechanischen Anschlag
g begrenzt.
4 Klemmenleiste
5 Endschalterpaar (werkseitig immer eingebaut), nicht
verstellbar
6 Stecker fur Drehrichtungsumkehr
é
SQL36E.. Wartungsfreie, elektromotorische Stellantriebe mit reversierbarem Asynchronmotor,
der Uber Stirnréader und ein selbsthemmendes Schneckengetriebe die Hauptwelle mit
der Aufnahme des Drosselklappenvierkants antreibt. Auf der seitlich herausgefuhrten
Schneckenwelle ist die direktwirkende Handverstellung angebracht.
Die Stellantriebe werden mit voreingestelltem 90°-Drehwinkel fir Siemens-
Drosselklappen ausgeliefert. Die automatische Drehwinkelbegrenzung erfolgt durch
zwei voreingestellte, nicht verstellbare, eingebaute Endschalter.
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Zubehor zu
SQL36E65

SQL36E110
SQL36E160

Projektierungshinweise

Die Drehrichtung des Stellantriebs kann umgekehrt werden; siehe «Inbetriebnahme.
Um die Unterschreitung der Taupunkttemperatur im Antriebsgeh&duse zu verhindern, ist
serienmassig eine Schaltraumheizung eingebaut (Speisung AC 230 V, Leistung 5 W)

1 1 Stellungsanzeige
Klemmenkasten
Motor
Handverstellrad

4505238

A OWDN

Zusatzmodul

Solange das 3-Punkt Signal ansteht, bewirkt das Zusatzmodul
ein Takten des Antriebs. Bei jedem Takt dreht sich die
Ausgangswelle um ca. 2°. Die Pause zwischen den Takten ist
stufenlos einstellbar und ermdglicht damit verlangerte Laufzeiten
fur 90° Drehwinkel (siehe «Inbetriebnahmes).

Elektroinstallation

VAN

Montagehinweise

Der elektrische Anschluss ist gemass den drtlichen Vorschriften fir Elektroinstallationen
und den Anschlussplanen durchzufiihren.

Die sicherheitstechnischen Anforderungen und Einschrankungen zum Schutz
von Personen und Sachen sind unbedingt einzuhalten.

Ubersicht
Montageanleitungen

SQL35.00/ SQL85.00

SQL36E..

Montagelagen

Typ Montageanleitung Typ Montageanleitung
SQL35.00/SQL85.00 | M4290.4 74 319 02150 SQL36E.. M4505.1 | 74 319 0440 0
ASK35.. M4290.4 | 74319 02150 ASC36 M4505.3 | 74319 0442 0
ASK35 M4135.1 4 319 5556 0 ASZ36 M4505.2 | 7431904410
ASC9.4 G4506.5 4 319 5537 0 SEZ31.1 M4505.4 | 74 319 0443 0
ASC9.5 G4506.7 4 319 5557 0

ASZ7.4 G4506.6 4 319 5538 0

Diese Antriebe bendtigen den folgenden Montagesatz:
— ASK35.1 oder ASK35.2 fur VKF46.. Drosselklappen
— ASKS35 fir VKF41.150 und VKF41.200 Drosselklappen

Diese Antriebe werden direkt auf die VKF46..-Drosselklappen aufgebaut. Bei der
Montage mussen die Drosselklappen geschlossen sein.

Bei schwankenden Umgebungstemperaturen ist die Schaltraumheizung anzuschliessen,
um die Kondensatbildung zu unterdriicken.

Der Zusammenbau ist einfach und kann am Montageort erfolgen. Es sind keine
Spezialwerkzeuge erforderlich.
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Inbetriebnahmehinweise

SQLS36E.. SQL35.00, SQL85.00

Beliebig BQJ Stehend bis liegend 90j1x"y ~~~~ 90°

",
kS
4136201
4716716

Warnung A

Betriebsart
SQL35.00/ SQL85.00

SQL36E..

Drehrichtung

Bei der Inbetriebnahme des kompletten Stellgerétes, bestehend aus Stellantrieb,
Montagesatz und Drosselklappe ist die Verdrahtung zu Uberprifen und eine
Funktionskontrolle durchzufiihren. Dies bezieht sich auch auf eventuell eingebaute
Zusatzbausteine, z.B. Hilfsschalter, Potentiometer oder Zusatzmodul fiir eine variable
Stellzeit.

Die Inbetriebnahme der Drosselklappen VKF41.. oder VKF46.. ist nur mit aufgebautem
Stellantrieb SQL35.00 / SQL85.00 bzw. SQL36E.. oder mit montiertem Handversteller
ASK46.. moglich.

Um Druckschléage auf die Drosselklappenblétter zu verhindern, sind die VKF46.. vor
dem Starten der Pumpe(n) in die offene Stellung zu bringen (manuell oder tber
Stellsignal Y1).

Die Veranderung des Durchflusses erfolgt entweder durch die entsprechende
Ansteuerung der Stellantriebe bzw. durch Betéatigen des Handverstellers.

Bei Einsatz eines Zusatzmoduls SEZ31.1 ist die gewlinschte Stellzeit einzustellen:
SQL36E6S: 30...180 s
SQL36E110: 60...360 s
SQL36E160: 120...720 s

<
>
' @ «AUTO» = automatischer Betrieb

4505240

£
>
' @ «MAN>» = manueller Betrieb

4290202

@auto AUTC

Beim SQL36E.. ist ein mechanisches Auskuppeln nicht méglich, d.h. das Handrad ist
immer im Eingriff.

Werksseitig ist der Stellantrieb firr das Offnen im Uhrzeigersinn eingestellt (beim Blick

SQL35.00 / SQL85.00 auf die Haube).

Stellungsanzeige: Die Klebetiketten missen bei der

Montage angebracht werden.

1 Drosselklappe in Stellung «Geoffnet»

2 Drosselklappe in Stellung «Geschlossen»
SQL36E..
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Die Drehrichtung dieser Antriebe fir das
Offnen ist im Gegenuhrzeigersinn.

4505203

Drehrichtungsumkehr Mit einem Stecker, der sich

SQL35.00/ SQL85.00 unter der Haube befindet,
kann die Drehrichtung
durch Umstecken
umgekehrt werden.
Die Verdrahtung fur das 1
AUF- und ZU-Steuersignal
bleibt dabei unverandert

4505242
4505243

Drehrichtung geéndert

SQL36E.. Sollte eine Umstellung der Drehrichtung erforderlich sein, sind die Anschliusse Y1/Y2
zu vertauschen.

Drehwinkeleinstellung Der Drehwinkel 0...90 ° fur die Endschalter ist ab Werk fest eingestellt. Sie kbnnen
SQL35.., SQLSS.., nicht verstellt werden.

SQL36.. Die Schaltpunkte der potentialfreien Hilfsschalter sind einstellbar.

Ansteuerung Jeder Stellantrieb muss von einem eigenen Regler angesteuert werden, siehe

«Anschlussschaltplane».

Wartungshinweise

Die Stellantriebe und Drosselklappen sind wartungsfrei.

Vorsicht A Bei Servicearbeiten am Ventil und/oder Stellantrieb:
e Pumpe und Speisespannung ausschalten
e Absperrschieber des Rohrnetzes schliessen
e Leitungen drucklos machen und ganz abkihlen lassen
Elektrische Anschliisse — nur falls notwendig — von den Klemmen l6sen.

Die Wieder-Inbetriebnahme der Drosselklappe darf nur mit vorschriftsgeméss
montiertem Stellantrieb (oder Handversteller) erfolgen.

Entsorgung Das Gerét enthdlt elektrische und elektronische Komponenten und darf nicht als
Haushaltsmull entsorgt werden.
Eine Sonderbehandlung fir spezielle Komponenten ist unter Umstanden vom Gesetz
vorgeschrieben oder 6kologisch sinnvoll.
Die ortliche und aktuell giltige Gesetzgebung ist unbedingt zu beachten.

Garantieleistung

Die anwendungsbezogenen Technischen Daten sind ausschliesslich zusammen mit
den im Abschnitt «Geratekombinationen» aufgefiihrten Siemens-Drosselklappen
gewdhrleistet. Beim Einsatz mit Fremdarmaturen, die nicht von Siemens empfohlen
werden, erlischt jegliche Garantieleistung.
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Technische Daten

SQL35.00 | SQL85.00 | SQL36E50..| SQL36E65 | SQL36E110| SQL36E160
Speisung Betriebsspannung AC 230V AC 24V AC 230V
+15 % +20 % 5/+10%
Frequenz 50/ 60 Hz
Leistungsaufnahme 6,5 VA 35 VA 160 VA 235 VA
Ansteuerung Stellsignal 3-Punkt
Parallelbetrieb Parallelbetrieb mehrerer Antriebe nicht moglich
Funktionsdaten Stellzeit fiir 90° bei 50 Hz 125 s 255 6s? 12s? 24s?
bei 60 Hz 105 s 20s 5s 10 s 20s
Drehwinkel 90° + 1° (Werkseinstellung)
Drehmomente 20 Nm 40 Nm 100 Nm 400 Nm 1200 Nm
Endschalter Schaltleistung AC 250 V, 3 A ohmsch, 1,5 A induktiv
Schaltdifferenz ca. 1°
Endposition nicht verstellbar
Schaltraumheizung AC230V,5W
Mediumstem peratur Zuléssige Mediumstemperatur in der angekoppelten Armatur: 120°C
Normen und Standards CE-Konformitat
nach EMV-Richtlinie 2004/108/EG
Storfestigkeit [EN 61000-6-2:[2005] EN 61000-6-2 Industrial
Industriebereich
Emissionen [EN 61000-6-3: [2007] EN 61000-6-4 Industrial
Wohnbereich
Niederspannungsrichtlinie |2006/95/EC 2006/95/EC
Elektrische Sicherheit EN 60730-1
Elektromagnetische Abgedeckt durch EN 55011:[2007]
Vertraglichkeit EN 61000-6-2:[2005]
Industriebereich
EN 61000-6-3:[2007]
Wohnbereich
Produktenormen fir EN 60730-1:[2000] DIN EN 61010-1:[2002]
automatische elektrische |EN 60730-2-14:[1997]
Regel- und Steuergeréate
C-tick N474
Gehéauseschutzart IP 44 nach IEC 60529 IP 67 nach IEC 60529
Schutzklassen 11l oder Il nach EN 60730
Umuweltvertraglichkeit 1SO 14001 (Umwelt)
1SO 9001 (Qualitat)
SN 36350 (Umweltvertragliche Produkte)
RL 2002/95/EG (RoHS)
Flansche und Wellenauf- EN ISO 5211 [132mm
nahme des Antriebs auf F04 / FO5 Fo7 F10 F12/ F16
Armatur
Abmessungen / Gewichte Abmessungen siehe «Massbilder»
Kabelstopfbuchsen 4 x & 20,5 mm (fur M20) 2 x M20
Gewichte 1,4 kg 4,5 kg | 7 kg | 14 kg 25 kg
W erkstoffe Gehauseunterteil, Konsole Aluminiumdruckguss
Gehausehaube Kunststoff Aluminiumdruckguss
Y Diese Werte gelten bei Nennspannung, bei Umgebungstemperaturen von 20 °C und der angegebenen
Nennlaufzeit
2 Variable Stellzeit mit Zusatzmodul SEZ31.1 (siehe unten)
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Zubehér zu SQL35.00/ 85.00 Gewicht
e Hilfsschalterpaar Schaltleistung AC 250V, 10 A ohmsch, 3 A induktiv ASC9.4 85¢g
ASC9.5/ ASC9.4 Schaltdifferenz ca 1° ASC9.5 30¢g
e Hilfsschalter mit Potentiometer ASZ7.4  Schaltleistung AC 250V, 10 A ohmsch, 3 A induktiv 60 g
Schaltdifferenz ca 1°
Widerstandsanderung 0...1000 Q entsprechen 0 ... 90 °
Zubehoér zu SQL36E.. Gewicht
e Doppel-Hilfsschalter ASC36 Schaltleistung AC 250V, 3 A ohmsch, 1,5 A induktiv 60 g
Schaltdifferenz ca 1°
e Potentiometer ASZ36 Widerstandsanderung 0...1000 Q entsprechen 0...90° 509
e Zusatzmodul SEZ31.1 Stellzeit fiir 90 ° bei 50 | SQL36EES: 30...180 s 60 g
SQL36E110: 60...360 s
Hz SQL36E160: 120...720 s
Allgemeine Betrieb Transport Lagerung
Umgebungsbedingungen EN 60721-3-3 EN 60721-3-4 EN 60721-3-2 EN 60721-3-1
SQL35.00 / SQL85.00 SQL36E.. SQL35.00 / SQL85.00 / SQL36E..
Klimatische Bedingungen Klasse 3K5 Klasse 4K2 Klasse 2K3 Klasse 1K3
Temperatur —15...455 °C —20...+70 °C —30...+65 °C —15...+55 °C
Feuchte 5.95%r. F. 15...100 % r. F. <95 %rF. 0..95%r. F.
Gerateschaltplane
SQL35.00 T "
3 6 a| b| ¢
Cm1l Endschalter (nicht verstellbar)
Cm2 Endschalter (nicht verstellbar)
- cl 1 Hilfsschalter ASC9.5
c1 c2 10000 8 oder
45| 7| 8 § cl, c2 1 Hilfsschalterpaar ASC9.4
" = oder
cl, 1000 Q 1 Einbaueinheit ASZ7.4
(1 Hilfsschalter und
SQL85.00 ) 1 Potentiometer)
3 6 a| b ¢ N Neutralleiter
G Systempotential
Y1 Steuerphase AUF
Y2 Steuerphase ZU
11 Sequenz Y1 bei 90°
© 12 Sequenz Y2 bei 0°
cl| |c2 10000 @
n
41 5| 7| 8 3
+ + + + ~
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SQL36E50F04 PED T ; S1  Endschalter ZU (nicht
SQL36E50F05 Y1 verstellbar)

AC 230V i A, SQL36ES0.FO4 % S2  Endschalter AUF
— SQL36ES0.FOS ! (nicht verstellbar)
i i S3  Hilfsschalter ZU
Z\zc 230v i i (ASC36)
v | S4  Hilfsschalter AUF
: ! (ASC36)
s w | H Schaltraumheizung
N . L P1  Potentiometer
! 3 (ASZ36)
| ﬁl | Y1 Stellsignal AUF
! : ! Y2  Stellsignal ZU
3 P=5wW ! N Neutralleiter
o rRaf] dre | N.C. Normal geschlossen
| | (Normally Closed)
! | N.O. Normal gedffnet
S | (Normally Open)
COM Gemeinsame Leitung
o ————— .
X2 rc : (Common)
N.C. bl | | %J g I
53 com bk [ S8y !
NO. rd !‘7<_> 2!
| > |
N.C. bl I X6 ASC36 5
PN L !
S4  Com bk ‘ Hﬁ{—»@ 2 :
N.O. rd T s4 g
\ \ o S
— |
| |
X3 L, !
] | X_  Asz36 !
0% | ;
| ‘H[j o1 |
100% | |
: 1000 Ohm |
— o _______ 4505G07 02
SQL36E65 PE@:7”777777777W7W777777_7777777777777”823?38&6757 S1 Endschalter ZU (nicht
SOL36E110 ! SoLaeELe0 ! verstellbar)
I .
Q i X1 X8 am ! S2  Endschalter AUF (nicht
SQL36E160 N i N Ri 5 ! verstellbar)
! v — " | S3  Hilfsschalter ZU (ASC36)
" ClEcaT (4~ | S4  Hilfsschalter AUF (ASC36)
i X2 L | S7 Thermoschalter (integriert)
ac23ov! | | ses [ o] ] i H  Schaltraumheizung
| T 2 o | R P1  Potentiometer (ASZ36)
[ — D . TL  Stellzeitmodul (SEZ31.1)
e | Slne Lixg ASC% Y1 Stellsignal AUF
| x25 | i Y2  Stellsignal ZU
| T D ! .
! X26 L é;sag N Neutralleiter
| x2.1 L B A |
f ws | S lne S i i X4 SEZ31.li
I [ I} ] I
! X29 | lne L x Vo '
Vo e I S b !
| xen| 3| ne [ N Vo =k
Ac230v! | yom im ' g L i
_ | R D T S
y— e IR o __i_ L
! X214 S B o (N !
i Xe5] | o b X5 \L)’>: i i I i
X2.16 L | e
i xear ! " ] §S4:
i Xe.ts Ll °"i oo |
: X2.19 ne } } ! : X7 ASZ36 :
I TSy = I 10009
1 X220 ! 1N !
! X221 ! = O !
| . I ! S|
' x2.22 | s |
| [l T |
1 O I | ]
| X3 | e :
AC230V | 4y é !
N __E___ X3.2 P:5Vﬂ i
1 | I—| I
: ___________________ 1 4505G01
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Anschlussschaltplane

SQL35.00 L g
SQL36E.. Lem Ly
L i I & i I
Il Il
/) Joz il o) oz I/
N onl o by N on] o o
> 11 11
o
[%2]
N
$)
< Y1 Y2 Y1 Y2
N Y1 N Y2
N
| L Systempotential AC 230 V
N1, N2  Regler _ N Systemnull
Y1, Y2 Stellantriebe Q1, Q2 Reglerkontakte
SQL85.00 SP g
T by ¥
(@) Il I (G) Il I
Q17 )02 /// | o1 ? oz |l |
G0 (| |eva)jj __JINl (GO) (YD |(v2)j] __JINZ
> 1 1l
<
N
8]
< Y1 Y2 Y1 Y2
G Y1 © Y2
SN
SP Systempotential AC 24 V
N1, N2 Regler _ SN Systemnull
Y1, Y2  Stellantriebe Q1, Q2 Reglerkontakte
Massbilder

Abmessungen in mm

SQL35.00 A
SQL85.00 44 0120 [ 4 ] A | ‘- 200 >
T
] B [
Q
=)} \
o
@a: o5 i il
NI/
= !
) I
8 i
Q ' g
* Auflagemass des Stellantriebs inkl. Montagesatz ASK35.. = 168 mm
<« > 100 mm: Mindestabstande zur Wand oder Decke
: > 200 mm: fiir Montage, Anschluss, Bedienung, Wartung usw.
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SQL36ES0F04

SQL36E50F05 < K
[mm]
I~
~
o
A M
A ri
o
il - - \
| LF
g L I
SQL36E50F04 | SQL36E50F05
DN 40...65 80...125
A 210
B 73
C 137
D 210
E 65
G @ 80
H 42
| 126
J 149
K 110
L 259
M 124
X 011 14
Y 42
Z 50
EN 5211 FO4 FO5
4,5 kg
4 > 100 mm: Mindestabstande zur Wand oder Decke
: > 200 mm: fur Montage, Anschluss, Bedienung, Wartung usw.
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SQL36E65 > [mm]
SQL36E110
SQL36E160
LL
A
A
O
o _
m
%
SQL36E6B5 SQL36E110 SQL36E160
DN 150...200 250...400 450...600
A 208 208 208
B 78 88 112
C 157 169 170
D 235 257 282
E 65 81 110
F 65 87 126
G @ 80 @ 125 @ 200
H 42 58 89
| 125 150 175
J 171 247 280
K 119 136 157
L 290 383 437
M 139 139 139
X 07 022 032
Y 70 102 165
Z 50 70 125
EN 5211 FO7 F10 4
7 kg 14 kg 25 kg
Y Fiir Fremdmotorisierungen sind auf Anfrage EN 5211 Flanschanschliisse F12 / F16 erhaltlich.
<« > 100 mm: Mindestabstande zur Wand oder Decke
: > 200 mm: fiir Montage, Anschluss, Bedienung, Wartung usw.
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Ersatzteile

Bestellnummern fir Ersatzteile

Deckel Drehknopf Mitnehmer Hebel
L
Auto/Man
Metall Kunststoff
Typ Umschaltung
SQL35.00 410455408 426355058 467655618 426855068
SQL85.00 410455408 426355058 467655618 426855068
Revisionsnummern
Typ Gultig ab Rev.-Nr.
SQL35.00 D
SQL85.00 D
SQL36E50F04 | --A
SQL36E50F05 | --A
SQL36E65 A
SQL36E110 A
SQL36E160 A
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